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地炮激光测距机的要求与指标

地炮激光测距机将是我军装备数量最大的激光测距机
。

这是因为炮兵在陆军中占有很大
比例 , 而炮兵对侧距有迫切宴求

。

在炮兵测地
、

侦察与射击指挥过栓中
,

均需大量测距作业

保障
。

激光测距机用于地炮
,

有其特殊要求
:

—
测距一般为地对地方式

,

目标背景复杂
、

通视有限
、

光路易受遮障
。

—
一般要求单兵负载

,

需自带电源能独立工作一定时间
,

并对体积
、

重量
、

携带方式

有限制
。

激光测距机用于地炮
,

主要有两种用途
:

—
用于侦察与射击指挥

。

—
用于测地

。

目前使用的激光测距机有二类形式
:

—
具有激光测距部分

、

观察瞄准光学系统和测角
、

定向等部分的整机
。

—
仅有激光测距部分

,

作为灵活的配件加在现有光学仪器上作业
。

下面再具体谈一些地炮激光测距机的要求与指标
。

一
、

激 光 洲 程

激光测程分为最大和最小测距离
。

视具体要求而不同
。

确定测程主要有三个 因 素 需 考

虑
。

1 最大测距离与观察瞄准光学系统性能的匹配
。

如果激光测距机形式为上述的前一类
,

则需在设计时
,

统筹考虑匹配问题 , 如果为上述的后一类
,

则需以现有光学仪器的性能为依

据考虑最大测距离
。

但不论二类形式如何
,

在激光测距机不能完全取代其它观测仪器的情况

下
,

需各种仪器配合完成任务
,

均应考虑匹配问题
。

根据现有光学仪器及光学系统的性能
,

装备基层分队的激光测距机
,

最大测距离一般不宜超过 10 ~ 15 公里气

2
.

炮兵常见较大 目标为坦克
、

装甲车辆
、

火炮
、

突出工事等
,

其径向尺寸约2 ~ 5米
,

一般不超过 10 米
。

在射击指挥过程中
,

需测定炸点 (爆烟
,

弹坑)
,

其径向尺寸不超过5米
.

在激光束散角较小的情况下 (小于l毫弧度 )
,

对这些 目标测距较为适宜的是不超过 10 公里
。

3
.

根据实际需要兼顾最大测距离和最小测距离
。

用于炮兵侦察与射击指挥时
,

希望激

光测距能尽量远一些
,

以保证一定纵深
,

而对最小测距离要求相对不那么严格
。

用于炮兵河

地时
,

测边一般在 3 公里以内
,

而希望最小测距离不小于50 ~ 1 00 米
。

因为50 一 10 。米内
,

可

以用卷尺或标杆测距
,

且更为快速
。

激光测程受到接收器动态范围
、

灵敏度的限制
。

不可能

既保证测得很远
,

又保证能测得近
。

两者需要兼顾
。
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二
、

滋 光 洲 距 粉 度

用于炮兵测地的激光测距机要求精度较高
。

炮兵测地精度要求测距差为 1/ 1 0 0 0
,

点位误

差3 ~ 5米
,

如果进行更高级作业
,

则要求测距误差为 1/ 3 0 0 0
,

点位误差 1 ~ 2米
。

由于炮兵测
_

距要快速
,

一般要求以主动方式测距
,

这对激光测距精度要求是不低的
。

用于炮兵侦察与射
一

击指挥的激光测距机
,
按 目前水平达到5~ 10 米的精度已可

。

三
,

激 光 测 距 机 盆 , 和 携 带 方 式

炮兵是野战兵种
,

特别是侦察分队和测地分队携带有武器
、

食物
、

通讯工具和其它作业

仪器
,

占领
、

撤出和转移测站位置频繁
,
不能负载过重

。

因此
,

要求激光测距机 能 单 兵 负

载
,

能背能提
,

长距离行军能装车运输
。

单兵携带重量不宜超过20 公斤
。

料实战也证明
,

国

产某激光测距机因重量达三十多公斤
,

分为三件
,
在战斗中使用受到了一定限制

。

四
,

电 池 充 电 一 次 可 刹 距 教 次

对脉冲式激光测距机
,

要求充电一次可测距次数尽可能多一些
, 以简化维护保障

,
在战

斗中不中断测距作业
。

在战斗中
,

激光测距机可能要承担测定战斗队形
、

侦察目标和射击修

正等任务
。

对每点测距平均两次以上
,

有时还要连续作战
。

初步估计
,

充电一次可测距次数

不宜低于30 0次
。

以上要求与指标
,

未经实践检验
,

仅供参考
。

我们希望能出现既能满足炮兵测地要求又

能满足炮兵侦察与射击指挥要求的激光测距机, 还希望不仅能出现更好的激光测距整机 (比

如除测距外
,

可电子测角
、

数据处理
、

定向
,

甚至可以通讯等)
,

还希望能出现更好的激光

侧距
“
灵活部件” ,

为现装备的观测仪器扩充性能
。
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系统的倍率) ,
计算得 R 列表加下

根据我军和外军几种光学仪器的试验怜

况
,

倍率和视程的关系大部分和计葬结果相

近似
。

样根据美军研究
,

单兵 (步兵 )战斗负重

以 不超过17 会斤为宜
。
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